Projet Eos Holding D_2013 A_02

Projet Agreflex — Séance « Simulation & Contrdle »

Lieu HES-SO VS, Sion, route du Rawyl 47, salle A312 ouest
Date Jeudi 12 décmbre 2013

Heure 9h45 — 12h

Participants Guido Bologna, hepia

Michael Clausen, HES-SO Valais
Dominique Gabioud, HES-SO Valais
Gilbert Maitre, HES-SO Valais
Jean-Daniel Marcuard, HES-SO Valais

Excusés -

Version électronique : Dropbox\Admin\20131212\Agreflex20131212.pdf

Ordre du jour

Présentation des personnes présentes
Rappel des objectifs

Simulateur ATENET (J.-D. Marcuard)
Design 0.1 du simulateur

Organisation projet, serveur
Planification
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1. Présentation des objectifs du projet

2. Simulateur ATENET

Voir présentation de J.-D. Marcuard en annexe

3. Design 0.1 du simulateur
Diagramme UML des cas d'utilisation :

Researcher role has higher priority
than System Operator role

electrical cable...

Examples of elements:PV installation,
boiler, transformer, heat pump,

Define control
strategies
Define categories
of elements

Instantiate elements and
define their interconnections

Researcher

Simulate and evaluate
control strategies

System Operator
! Supplier

A system operator (typically the operator
of a distribution grid) wants to simulate
the operation of its infrastructure

in advance.

Diagramme de classes UML (version draft)
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DirectoryTick

registerElement()

is not represented.

The method cale() is implemented synchronously.

It does all the required calculation for the step.

update() asks to make new values publically
available to other elements. Elements can interact

itsScheduler «
0.1 ul 0.n updale( Recorder

Everithing is an element Inheritance

‘ ElectricalEnergyRecorder |

The singleton DirectoryTick should call calc()

for all registered elements and then update for

all resgistered elements (and then begin again
the cycle).

3

b

Sum of incoming L
energies
must be zero

e e ElectricalElement ElectricalNode connects 4 ElectricalLine
W gelEIectncaIEnergy() : properties 2 4 | properties
openFile()
getNextValue()
V\ GasElement DistrictHeatingElement
etGasEner: etHeatEner
ElectricalElementFromFile] [ ThermalEleciricalElement] 9 a0 9 ay()
getHeatEnergy()
controk) \
ExiTens i T ThermalController CentralController
getExtTemp() “
0.
i
* ThermalObject 1
getinternTemp()
SolarRadiation | _—— + |
getSolarRadiation()| ©

Les participants sont d’accord sur les cas d'utilisation et sur I'esquisse du diagramme de classes.

4. Organisation projet, serveur
Trois serveurs prévus :

A. Dropbox : partage de documents administratifs et généraux

B. Wiki:

pour I'établissement d’'une base de connaissance dynamique partagée
C. SVN : systeme de gestion de versions pour les logiciels développés

La Dropbox est opérationnelle et est a utiliser jusqu'a ce que les deux autres systemes soient
opérationnels.
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5. Planification

Quoi Qui

Concevoir et implémenter le squelette du simulateur Gilbert Maitre, HES-SO VS

Définir les modéles physiques des « éléments » Thierry Robert, Christophe Varidel,HE-ARC
Traduire en classes (POO) les « éléments » Guido Bologna, Paul Albuquerque, hepia
Définir les objectifs des stratégies de simulation HES-SO VS et hepia

Implémenter et évaluer les stratégies d’optimisation HES-SO VS ou hepia suivant les stratégies
Faire des mesures sur site HES-SO VS et hepia, a déterminer

6. Divers

Prochain rendez-vous : 17 janvier 2014 aprés-midi a Lausanne, lieu a déterminer. Objet : initier la
définition des éléments.

Sion, le 12 décembre 2013
Dominique Gabioud
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